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Projekt wspotfinansowany przez Narodowe Centrum Badan i Rozwoju w ramach konkursu
nr 3/2012 na wykonanie projektéw w zakresie badan naukowych lub prac rozwojowych
na rzecz obronnosci i bezpieczenstwa panstwa (umowa nr DOBR/0043/R/ID1/2012/03).

Status projektu:
w trakcie certyfikacji

System Pasywnej Lokalizacji

System Pasywnej Lokalizacji (SPL) jestinnowacyjnym w skali Swiatowej systemem obserwacji przestrzeni
powietrznej. System ten zapewnia ciggta obserwacje przestrzeni oraz rozpoznanie niezaleznie od pracy
radaréw aktywnych, jednoczesnie nie emitujac zadnych sygnatéw przez co jest on niewykrywalny dla
wrogich systemow ESM. SPL zostat zaprojektowany i jest rozwijany przez firme PIT-RADWAR S.A.

SPL taczy dwa podsystemy pasywne: podsystem PCL (ang. Passive Coherent Location) i podsystem
PET (ang. Passive Emitter Tracking) pozwalajagce na multistatyczng prace operacyjna z pokryciem
bardzo szerokiego zakresu spektrum czestotliwosciowego. System ten ztozony jest z 4 Radaréw
Pasywnej Lokalizagji, identycznych pod wzgledem sprzetu i oprogramowania. Kluczem do osigganej
wysokiej efektywnosci systemu jest modut fuzji, ktéry dokonuje fuzji plotéw bistatycznych z obu
podsystemow.

Prototyp stacji PCL / PET



System Pasywnej Lokalizacji (SPL)

Wybor stacji master, na ktérej odbywa sie fuzja danych ze wszystkich stacji, jest dokonywany w taki sposdb,
aby zapewnic¢ najwyzsza jakos$¢ detekdji i $ledzenia, a takze pozwoli¢ na zachowanie najlepszego potaczenia komuni-
kacyjnego z systemami C2.

Podsystem PCL wykorzystuje sygnaty pochodzace od nadajnikéw okazjonalnych, takich jak radio FM, DVB
-T, czy GSM, ktdre rozproszone na obiektach powietrznych i odebrane przez poszczegdlne stacje pozwalajg na
detekcje i lokalizacje tych obiektow.

Podsystem PET natomiast, w swojej pracy bazuje na wykrywaniu sygnatéw generowanych przez
nadajniki poktadowe obiektow powietrznych, takie jak radary poktadowe, tacza komunikacyjne, IFF
i systemy nawigacyjne. Potaczenie podsysteméw PCL i PET oraz zastosowanie modutu fuzji skutkuje
zwiekszeniem prawdopodobienstwa detekcji, wiekszg precyzjg lokalizacji oraz stabilniejszym sledzeniem celu,
a takze poprawg funkcjonalnosci klasyfikacji typu celu powietrznego poprzez analize sygnatowa.
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