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Seria P255

Jedno/Dwuwejsciowe Regulatory Predkosci Silnikéw Wentylatoréw Skraplaczy
Do Silnikow Tréjfazowych (z wbudowanym filtrem przeciwzaktéceniowym)

Wprowadzenie

Niniejsze regulatory sg przeznaczone do sterowania
predkoscig obrotowq tréjfazowych silnikow
wentylatoréw skraplaczy chtodzonych powietrzem.

Mozliwosc¢ osiggniecia statego cisnienia sprezania
w uktadzie chtodniczym niezaleznie od warunkéw
otoczenia, pozwala na utrzymanie optymalnych
parametrow pracy uktadu w ciggu catego roku.

Uzycie przetwornika cisnienia jako elementu
pomiarowego, pozwala na osiggniecie najkrotszego
czasu reakcji regulatora na zmiany cisnienia w
uktadzie. Regulator zmienia warto$¢ napiecia
wyjsciowego w zakresie od 30% do przynajmniej
96% warto$ci napiecia zasilajgcego za pomocg
uktadu tyrystorowego. Catkowity prad pobierany
przez silniki sterowane przy uzyciu regulatora P255
nie powinien przekraczac 5A na faze.

Regulator moze by¢ uzyty w uktadzie z dwoma P255MM/ML

niezaleznymi obiegami czynnika chtodniczego, lecz Regulator Predkosci Wentylatoréow Skraplacza
musi zosta¢ do niego podfgczony dodatkowy

przetwornik ci$nienia. Punkt pracy kazdego z

przetwornikéw cisnienia moze zostac ustawiony na

dowolng warto$¢ w zakresie 8 ... 24 bary. Sygnat

wyjéciowy z requlatora jest dostosowywany do

zapotrzebowania bardziej obcigzonego obiegu.

Przetworniki mogg byc¢ uzyte do pracy z nie

powodujgcymi korozji czynnikami chtodniczymi.

Cechy i Korzysci

Q0 Regulacja cisnienia w uktadzie, za pomoca Mozliwos¢ optymalizacji parametrow pracy
zmian wydajnosci skraplacza. skraplacza w kazdych warunkach klimatycznych.

Q Bezposredni pomiar cisnienia. Szybka reakcja na zmiany ci$nienia w uktadzie.

0 Mozliwos¢ pracy z dwoma czujnikami. Mozliwos¢ pracy w uktadach dwuobwodowych.

Q0 Wysokiej klasy przetworniki. Pewnos¢ poprawnego funkcjonowania.

Q0 tLatwo dostepne pokretto regulacyjne. tatwa i szybka zmiana wartosci punktu pracy.

Q0 Wbudowany filtr przeciwzakiéceniowy. Regulator spetnia wymagania dyrektywy 89/336/EEC.

Q0 Mozliwosé utrzymania predkosci Przy spadku ci$nienia, umozliwia wybor utrzymania
minimalnej lub odciecia zasilania. minimalnej predkosci wentylatora lub jego wylaczenie.

Q0 Ustawiane gorne ograniczenie. Petne mozliwosci dostosowania parametrow
Regulowany zakres proporcjonalnosci. regulatora do wymagan uktadu regulaciji.

0 Wejscie forsujace sygnat wyjsciowy. Mozliwos¢ wymuszenia maksymalnej lub minimalne;j

(ew. odciecie) wartosci napiecia wyjsciowego.

Q0 Modele do uktadu potaczen w gwiazde lub  Tréjprzewodowe potaczenie z silnikiem w obydwu
w trojkat. przypadkach.

Q0 tatwa zmiana rodzaju pracy wprost- Uniwersalnos¢ zastosowania tego samego
rewers - zamiana dwoéch przewodow. urzgdzenia w réznych aplikacjach.

U Ustawialna histereza w trybie pracy Dostosowanie wartosci napiecia rozruchowego
z ,,odcieciem zasilania”. do charakterystyki konkretnego silnika.

Q0 Obudowa klasy IP54. Regulator moze by¢é montowany na zewnatrz.

QO Ustawialny Cosg silnika. Optymalizacja parametréw pracy silnika.
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Dobér silnika elektrycznego

Nalezy sie upewni¢ czy konkretny (zainstalowany)
silnik moze by¢ sterowany przy uzyciu tyrystorowego
regulatora napiecia. Tego typu sterowanie powoduje
zwiekszone wydzielanie ciepta w silniku.

Prad pobierany przez silnik jest najwiekszy przy
srednich predkosciach, a chtodzenie jest ostabione
(mniejsza predkosc). Niektore silniki sg specjalnie
zaprojektowane z myslg o tego typu sterowaniu.
Zaleca sie zainstalowac zabezpieczenia termiczne.
Czasami zaleca sie uzycie silnikdw klasy F (zdolnych
odprowadzac¢ zwiekszone ilosci ciepta). Silniki o
nizszej klasyfikacji temperaturowej mogg powodowaé
zadziatanie zabezpieczen termicznych. Ponadto
utozyskowanie powinno by¢ odporne na prace przy
niskich predkosciach obrotowych i przy wyzszej niz
normalnie temperaturze .

Zaleca sie uzyskanie zapewnienia producenta silnika
- 0 mozliwosci sterowania predkoscia silnika za
pomoca regulatora tyrystorowego. Mozna
przedstawi¢ producentowi silnika karte katalogowg
P255 z prosbg o zaopiniowanie go jako sterownika.

Uwaga

Przy predkosciach rzedu 50% do 75% predkosci
nominalnej (wskazanej na tabliczce znamionowej),
prad pobierany przez silnik przekracza wartos¢ pradu
znamionowego. Gdy prad ten przekracza 5 Amp.
nalezy zabezpieczy¢ regulator przed przegrzaniem,
poprzez ograniczenie temperatury otoczenia. (patrz
rys. 1).
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Uwaga

Niniejsze urzadzenia sq regulatorami
obiektowymi. Jezeli awaria tego urzadzenia
moze spowodowaé zagrozenie dla oséb lub
powazne straty materialne, instalator powinien
dodac¢ urzadzenie lub ukiad ostrzegajacy o awarii
lub  pozwalajagcy na  wyeliminowanie jej
negatywnych skutkow.

Opis

P255 jest zestawem sktadajgcym sie z modutu
elektronicznego typu P38AD i przetwornika cisnienia
typu P35AC.

P38AD moze by¢ zainstalowane w uktadzie jedno-
lub dwu- obiegowym. W przypadku uktadu dwu-
obiegowego nalezy zamowi¢ dodatkowy przetwornik
P35AC (patrz tabela doboru). W ukfadzie z dwoma
obiegami czynnika chtodniczego, predkosé
wentylatora jest uzalezniana od potrzeb obiegu
bardziej obcigzonego.

Trzy zakresy cisnien: 8 do 14 bar
14 do 24 bar
22 do 42 bar

Instalacja

Modut elektroniczny nalezy zamontowac¢ pionowo.
Nalezy zachowa¢ 10 mm odstep pomiedzy
radiatorem a podstawg montazowg (uzywajac
dostarczonych dystanséw). Dla poprawnej wentylacji
modutu nalezy zachowa¢ odlegto$¢ minimum 50 mm
wokot regulatora. W przypadku instalacji w szafie
nalezy wykonac¢ otwory wentylacyjne. Jezeli P255 nie
moze byc¢ zainstalowany pionowo, to : maksymalny
prad nie powinien przekracza¢ 3.5 A zamiast
nominalnych 5 A lub nalezy ograniczy¢ temperature
otoczenia do 35°C zamiast dopuszczalnych 50°C.
Przetworniki cisnienia mogg by¢ zamontowane w
dowolny sposoéb, zachowujac warunki dla klasy 1P20.

Mozna uzy¢ dotgczonych uchwytéw montazowych.

Uwaga

Do potaczenia cisnieniowego (styl 50) nalezy
uzywa¢ miedzianej uszczelki (dotaczone).
Kazdorazowo nalezy zastosowaé nowg
uszczelke.

Okablowanie silnika

Silnik moze by¢ potgczony w tréjkat lub w gwiazde.
Aby spetni¢ wymagania dyrektywy 89/336/EEC
nalezy uzywac kabla ekranowanego (patrz rys. 2).

Kabel nie ekranowany moze by¢ uzyty o ile regulator
i silnik sg zainstalowane na jednej ramie.

Obydwie strony ekranu nalezy potaczy¢ z masa. Dla
bezpieczenstwa nalezy zebra¢ wszystkie uziemienia
(regulatora, silnika, itd...) w jednym punkcie. (patrz
rys. 2).

Mozna taczy¢ réwnolegle kilka silnikow. Warunkiem
jest nie przekroczenie pradu 5 A na faze (I skut.).

Zgodnos¢ elektromagnetyczna

Regulator posiada wbudowany filtr
przeciwzaktoceniowy i spetnia wszystkie dyrektywy
europejskie EC (dotyczace kompatybilnosci
elektromagnetycznej). W przypadku, gdy dwa lub
wiecej urzadzen spetniajacych dyrektywy EMC sg ze
sobg potaczone, system moze nie odpowiadaé
wymogom norm. Obowigzek zapewnienia
kompatybilnosci elektromagnetycznej systemu

spoczywa na jego wytworcy.
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Okablowanie przetwornika (6w)
(patrz rys.2)

Napiecie pomiedzy regulatorem a przetwornikiem
wynosi 12 V.

Zataczone szybkoztgcza mogag by¢ uzyte do
zestawienia potaczenia.

A Uwaga

Zataczone szybkoztgcze jest zaprojektowane
specjalnie (numerowane pola) do tego
urzgdzenia i nie powinno by¢ zamieniane na
inne. W przypadku stosowania nietypowego
zfacza nalezy zachowac¢ uwage, aby nie
zamieni¢ miejscami przewodow.

Dzialanie regulatora (wprost/rewers)

Okablowanie przetwornika do dziatania ,wprost”
pokazano na rys. 2 (Zmiany napiecia wyjsciowego sg
proporcjonalne do zmian ci$nienia). Dziatanie
Lrewersyjne” mozna uzyskac¢ zamieniajac przewody
przy terminalach A and C modutu elektronicznego.

M aksymalna predkosé/wytaczenie

Mozna zainstalowa¢ dodatkowy wytacznik forsujacy
predko$¢ maksymalng (> 96% napiecia zasilania) lub
wytgczajacy wentylator (patrz rys. 2).

Terminal E jest masa. Jezeli E nie jest potagczone z F
to regulator zostaje wysterowany maksymalnie. Jezeli
E jest potaczone z D - wentylator zostaje wytgczony.

Pomiary

Do pomiardéw nalezy uzywaé woltomierzy
(amperomierzy) mierzacych wartosci skuteczne.

AUwaga

P255 nie posiada wylacznika zasilania.

W okablowaniu nalezy przewidzie¢ dodatkowy
wytgcznik odcinajacy zasilanie od zaciskow
regulatora.

Dla ochrony silnika wskazane jest
zainstalowanie termicznego wytacznika
przecigzeniowego. Nastawa wylgcznika
powinna zostaé¢ ustalona na podstawie pradu (I
max) pobieranego w zakresie 50%...75%
predkosci nominalnej silnika. Wyzsza wartos¢
nastawy moze okaza¢ sie niewystarczajagcym
zabezpieczeniem.

B ezpieczniki

Instalujac bezpieczniki o odpowiednich parametrach
mozna unikng¢ ewentualnego uszkodzenia silnika lub
regulatora. W przypadku awarii uktadu nalezy
najpierw sprawdzi¢ bezpieczniki.

Dla ochrony instalacji elektrycznej mozna zastosowac
bezpieczniki. Rodzaj bezpiecznika uzalezniony jest
od zastosowanego kabla. Patrz tabelka ponizej:

1 mm? 6 Amp
1,5 mm? 10 Amp
2,5 mm? 16 Amp

© 2003 Johnson Controls, Inc.
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Wybc’)r 50/60 Hz (patrz rys.4)

Regulator jest dostarczany z nastawg na napiecie
o czestotliwosci 50 Hz. Aby wybraé 60 Hz nalezy
przestawi¢ selektor w pozycje 60 Hz.

Ustawienia

Modut elektroniczny P38AD formuje napiecie
wyjsciowe zgodnie z charakterystykg pokazang na
rys. 3. Charakterystyka urzadzenia zalezy od
napiecia zasilajacego.
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Rys.3 Charakterystyka ustawiona fabrycznie

Nastawy: (patrz rys. 4 i 6)

Punkt pracy 8 do 14 Ilub 14 do 24 baréw
Zakres predk. 55 do 90% napiecia zasilajacego
Predk. Maks. 55 do > 96% napiecia zasil.
Predk. Min. 30 do 90% napiecia zasilajacego

Odciecie 30 do 90% napiecia zasilajacego

Pasmo prop. 0.5 do 4 bar (zakres 8 do 14 bar)
1 do 6 bar (zakres 14 to 24 bar)
Histereza 5 do 70% pasma proporcjonaln.
Coso 0.6do1
SPEED
MIN.  MAX. RANGE
(9)(0)(0)
P. BAND HYST.

N astawy fabryczne

zakres 8 do 14 bar - 10 bar
zakres 14 do 24 bar - 16 bar
zakres 22 do 42 bar - 30 bar
Zakres predkosci 80%

Predkos¢ max.  >96%

Odciecie 30%

Zakres prop. zakres 8 do 14 bar- 4 bar
zakres 14 do 24 bar - 6 bar
zakres 22 do 42 bar - 8 bar

Punkt pracy

Histereza 5%

Coso 0.8

Ustawienie MS/CO (60]
Ustawienie 50/60 Hz 50 Hz

Regulator jest dostarczany z powyzszymi nastawami.

Wartos’é zadana

Wartos¢ zadana (wartosc¢ cisnienia przy jakim wyjscie
regulatora osiaga maksimum) jest regulowany
pokrettem R (rys. 5) na przetworniku cisnienia.
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Ograniczenie predkosci maks.

Za pomoca potencjometru ,MAX” usytuowanego
wewnatrz obudowy (patrz rys. 4) mozliwe jest
ograniczenie predkosci maksymalnej (punkt C).
Oznacza to, iz warto$¢ napiecia wyjsciowego nie
przekroczy nastawionej wartosci. Maksymalna
warto$¢ napiecia moze by¢ ustawiona w zakresie od
wartosci ,speed range” do okoto 96% wartosci
napiecia zasilania.

Predkos’é minimalna

Za pomoca potencjometru ,MIN” usytuowanego
wewnatrz obudowy (rys. 4.) mozna ustawi¢ zadane
dolne ograniczenie (punkt D), aby unikng¢ zbyt
duzego obnizenia napiecia wyjsciowego. Moze byc¢
ustawiona w zakresie od 30% napiecia zasilajgcego
do wartosci ,speed range”. Dodatkowo selektorem
MS/CO nalezy wybra¢ prace z ,predkoscig minimalng
» - 0znaczenie ,MS” (patrz rys. 4).

Linia »opeed Range”

Nastawy predkosci maksymalnej i minimalnej sg
niezalezne. Aby unikng¢ przekroczenia nastawy
predkosci maksymalnej przez nastawiong predkosé
minimalng wprowadzono linie "speed range".
Zadaniem tej linii jest uniemozliwienie zaistnienia w/w
sytuacji.

Wartos¢ linii ,Speed Range” moze by¢ zmieniana
przy uzyciu potencjometru "RANGE" (patrz rys. 4)
w zakresie od 55% do 90% napiecia zasilania.

Praca w trybie z odcigciem zasilania

W trybie pracy z odcieciem zasilania napiecie
wyjsciowe zostaje zmniejszone do zera dla cisnien
mniejszych niz w punkcie B. Wentylator sie
zatrzymuje. Wartos¢ napiecia, przy ktérym nastgpi
odciecie moze zostac ustalona w zakresie od 30%
napiecia zasilajacego do wartosci ,speed range”
potencjometrem "MIN" (wewnatrz obudowy
regulatora). Ponadto selektor MS/CO musi byé
ustawiony w pozycji zezwalajgcej na prace w trybie z
odcieciem napiecia - CO (patrz rys. 4).

Pasmo proporcjonalnosci

Pasmo proporcjonalnosci jest to warto$¢ roznicy
ci$nienia przy ktérym warto$¢ napiecia wyjsciowego
réwna sie 0 V (punkt B) lub wartosci napiecia
predkosci minimalnej (punkt D) i ci$nienia punktu
pracy (punkt A). Wartos¢ pasma proporcjonalnosci
jest ustawialna za pomocg potencjometru "P-BAND"
usytuowanego wewnagtrz obudowy modutu
elektronicznego. (patrz rys. 4)

H istereza

Predkos¢ pracujacego silnika moze by¢ zacznie
ograniczona lecz rozruch przy matej predkosci moze
by¢ utrudniony. Dlatego mozliwe jest
zdeterminowanie histerezy, powodujgcej iz silnik
startuje dopiero przy odpowiednio wyzszym napieciu.
Histereza moze by¢ ustawiona potencjometrem
"HYST." W zakresie od 5% do 70% pasma
proporcjonalnosci (patrz rys. 4).

Cose

Na tabliczce kazdego silnika jest podany jego cose.
Aby uzyskac¢ optymalng prace ukfadu, nalezy ustawi¢
potencjometr "COSPHI" na tg wartos¢ (rys. 4) Jezeli
warto$¢ cose jest nieznana - pozostawi¢ 0.8

Naprawa i wymiana

Naprawa jest niemozliwa. W przypadku
nieprawidtowego funkcjonowania regulatora, nalezy
skontaktowac sie z dostawca. Jezeli wskazana jest
wymiana urzadzenia, konieczne bedzie podanie typu
i numeru urzadzenia (wszystkie dane mozna
odnalez¢ na tabliczce znamionowej regulatora).

© 2003 Johnson Controls, Inc.
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Dobér typu regulatora i czesci zamiennych
Styl L Typ modutu
Zakres Napiecie Typ h
Kod modelu. (bar) pgrll?acz zasilania przetwornika Rys. | elektroniczne
go
P255ML-9200 | 14do24 |47 230 V - 3 fazowe P35AC-9200 13B | P38AD-9101
P255MM-9100 | 14 do 24 | 45A 400 V - 3 fazowe P35AC-9106 13A | P38AD-9100
P255MM-9200 | 14 do 24 | 47 400V - 3 fazowe P35AC-9200 13B | P38AD-9100
P255MM-9201 | 8do 14 | 47 400 V - 3 fazowe P35AC-9201 13B | P38AD-9100
P255MM-9500 | 14 do 24 | 50 400V - 3 fazowe P35AC-9506 13A | P38AD-9100
P255MM-9501 | 8do14 | 50 400V - 3 fazowe P35AC-9505 13A | P38AD-9100
P255MM-9503 | 22 do 42 | 50 400 v — 3 fazowe P35AC-9511 13C | P38AD-9100
P255MM-9600 | 14 do24 | 13 400 V - 3 fazowe P35AC-9604 13A | P38AD-9100

uwaga: 1 bar = 100 kPa ~ 14.5 psi

Wszystkie modele sg dostarczane z jednym przetwornikiem cisnienia. Dodatkowy przetwornik moze by¢ zamdwiony w oparciu o
dane z powyzszej tabeli.

Rys. 7

Podlqczenia ciSnieniowe

Rys. 8

Rys. 9

Style 45A (zawiera

Style 13 (bez

depresor zaworu w
koncowej sekcji

Style 47 do montazu (
kapilary)

bezposredniego 7/16
- 20 UNF zenski (zaw
depresor zaworu)

1. Kapilara 90 cm.

1 Otwor montazowy & 4 mm
2 Gwint 6-32 UNC
3 Otwor montazowy do P35AC & 4 mm

depresora zaworu)

2. Nakretka 7/16 - 20 UNF.
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Style 50 (Zawiera

zamontowany
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3. Uszczelka miedziana
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Wymiary [mm]
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Dane techniczne

Typ P255
Zakres cisnien 22 do 42 bar
4 do 24 bar
8 do 14 bar

Maks. cisnienie (przeciazenie)

22 do 42 = 48 bar
4 do 24 bar = 40 bar
8 do 14 bar = 34 bar

Ztacze cisnieniowe

styl 13, styl 45A, styl 50 (wszystkie z kapilarg o dtugosci 90 cm)
styl 47 (montaz bezposredni)

Dziatanie regulatora (akcja)

Wprost / rewers

Maksymalne napiecie wyjsciowe

> 96% napiecia zasilania

Prad maksymalny

5 A na faze (| skuteczne)

Prad minimalny

100 mA per phase (I skuteczne)

Wspotczynnik mocy (coso)

>0.6

Pobér mocy

nominalnie 1.5 VA

Napiecie zasilania

P255ML 230 Vac 3 fazowe +10 % /-15%
P255MM400 Vac 3 fazowe +10 % / -15%

Czestotliwos¢ zasilania 50/60 Hz
Temperatura otoczenia pracy. -25do +50 °C
Wilgotnosé. 10 do 98 % R.H. (bez kondensac;ji)
Temperatura sktadowania. -40do 70 °C

Zakres ustawien predkosci maks.

55 do > 96 % napiecia zasilania

Zakres predkosci min. / odciecia

30 do 90 % napiecia zasilania

Pasmo proporcjonalnosci: zakres 22 do 42 bar 1 do 8 bar
14 do 24 bar 1 do 6 bar
zakres 8 do 14 bar 0.5 do 4 bar
Histereza 5 do 70% ustawionego pasma proporcjonalnosci
Obudowa: Modut elektroniczny P54
Przetwornik cisnienia P20
Bezpieczniki 10 Amp. Szklane, zwtoczne
Material: Obudowa Polistyrol
Radiator aluminium
Ztacze cisnieniowe Miedziana kapilara o dtugosci 90 cm z mosiezng nakretkg
Masa z opakowaniem 2.3 kg

Prad spoczynkowy

po odcieciu napiecia wyjsciowego <15 mA

Parametry okablowania P35AC
P38AD

terminale przykrecane 1 mm? do 2 mm?®
terminale przykrecane 1 mm? do 2 mm?

Wymiary

213 x 205 x 117 (szer. x wys. X gteb.)

Powyzsze dane sq nominalne i zgodne ze standardami przemystowymi. Dla zastosowania urzgdzenia w instalacji pracujgcej w
warunkach wykraczajgcych poza wyspecyfikowanie, konieczne jest uzyskanie zatwierdzenia lokalnego oddziatu Johnson Controls.
Johnson Controls nie odpowiada za szkody wynikte z wadliwego zamontowania lub niewtasciwego stosowania jego urzgdzen.

JAHNSON
CONTRELS

Johnson Controls Interational Sp. z 0. o.
Ul. Odrowaza 15

03-310 Warszawa

Polska

Tel. (22) 51.81.900, Faks (22) 81.41.987

Wydrukowano w Polsce

© 2004 Johnson Controls, Inc.



