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Stacje rozpoznania poktadowych
systemow elektronicznych
PRP-25

Stacje rozpoznania poktadowych systeméw elektronicznych PRP-25M i PRP-25S
(system GUNICA) przeznaczone s3 dla pododdziatéw rozpoznania radioelektronicznego
Sit Powietrznych do zautomatyzowanego wykrywania, rozpoznania, namierzania, moni-
torowania i $ledzenia Zrédet emisji instalowanych na wszystkich statkach powietrznych
oraz na platformach naziemnych i nawodnych oraz do lokalizacji tych platform. Stacje re-
alizujg zadania rozpoznawcze zaréwno dla zZrédet promieniowania radarowego, jak
i pochodzacego z systemoéw nawigacyjnych, systemoéw identyfikacyjnych oraz genera-
toréw zaktécen.
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Stacje rozpoznania poktadowych systeméw elektronicznych PRP-25

Stacje PRP-25S i PRP-25M przeznaczone sg do pracy autonomicznej lub w systemie.

W autonomicznym trybie pracy stacje zapewniaja:

— automatyczne wykrywanie, namierzanie Zrédet emisji w zakresie czestotliwosci pracy stacji oraz ich monitoring,

— poszukiwanie i przechwytywanie sygnatow,

— pomiar parametréw i analize sygnatéw,

— zobrazowanie i transmisje danych rozpoznawczych,

— archiwizacje danych rozpoznawczych,
wspotdziatanie ze zautomatyzowanym systemem dowodzenia i kierowania rozpoznaniem radioelektronicznym
Sit Powietrznych.

W podstawowym, systemowym, trybie pracy stacja wiodgca PRP-25M zarzgdza pracg 2 do 3 stacji bocznych PRP-25S
oraz odbiera i przetwarza wypracowane dane z rozpoznania przez nie. Podlegte stacje boczne PRP-25S przekazujg do stacji
gtéwnej wypracowane przez siebie dane z rozpoznania i zarzadzajg nimi.

Praca w systemie umozliwia:

— lokalizacje i $ledzenie Zrédet emisji metodg TDoA (Time Difference od Arrival),

— lokalizacje i $ledzenie Zrédet emisji metoda triangulacyjna,

— uzupetnianie RAP o dane z rozpoznania.

Zastosowanie tgcznie obu metod lokalizacji zapewnia ciggto$¢ $ledzenia tras obiektéw powietrznych, bez wzgledu na
rodzaj emisji.

Dane techniczne PRP-25M PRP-25S
Zakres czestotliwosci pracy 0,5do 18 GHz

Pasmo natychmiastowego odbioru

— dla kanatu szerokopasmowego 500 MHz

— dla kanatu waskopasmowego 40 MHz 40,10, 5,1 MHz
Rodzaje demodulagji AM Lin, AM Log, FM

Dokfadnos¢ namierzania

—dla zakresu 0,5-3,0 GHz RMS < 2°

- dla zakresu 3,0-18 GHz RMS<1°

Kat przechwytu i detekcji sygnatéw 360°

Zatoga 2 1
Warunki eksploatacji wg WPN-84/N-01003 dla urzadzen grupy N7-UZ-1I-A
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