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SPL

SYSTEM PASYWNE] LOKAC)!

System Pasywnej Lokacji (SPL) jest innowacyjnym w skali Swiatowej sys-
temem obserwacji przestrzeni powietrznej. System ten zapewnia ciggtg
obserwacje przestrzeni z lokalizacja i sledzeniem obiektow powietrznych,
jednoczesnie nie emitujgc zadnych sygnatow, przez co jest niewykrywalny
dla wrogich systeméw ESM (Electronic Support Measures). SPL zostat za-
projektowany ijest rozwijany przez firme PIT-RADWAR S.A. we wspotpracy
z firma AM Technologies Sp. z 0.0. Sp. k. oraz Politechnikg Warszawska.




SPL +aczy dwa podsystemy pasywne: podsystem PCL (ang. Passive Coherent Location) i podsystem
PET (ang. Passive Emitter Tracking) pozwalajgce na multistatyczna prace operacyjng z pokryciem bar-
dzo szerokiego zakresu czestotliwosciowego. System ten w petnejkonfiguracjiztozony jest z4 Radarow
Pasywnej Lokacji (RPL), identycznych pod wzgledem sprzetu i oprogramowania. Mozliwa jest rowniez
praca pasywna w niepetnej konfiguracji od 1do 3 radarow. W kazdej konfiguracji jeden z radardow pra-
cuje jako prowadzacy (M - Master), a pozostate jako podporzgdkowane (S - Slave). Kluczem do osigga-
nej wysokiej efektywnosci systemu jest Modut Fuzji, ktéry w radarze prowadzacym (M) realizuje fuzje
danych z obydwu podsystemow pasywnych przychodzacych z radarow podporzadkowanych (S). Pra-
ca SPL w niepetnej konfiguracji powoduje ograniczenia w wykorzystaniu danych z podsystemu PET,

ale nawet przy pracy autonomicznej pojedynczego radaru pozwala na lokalizacje i Sledzenie obiektow —

powietrznych, cho¢ w ograniczonym obszarze. SPL komunikuije sie z systemem C2 (Stanowiskiem Kie-
rowania Walkg) poprzez radar prowadzacy wykorzystujgcy tgcze swiattowodowe lub radioliniowe. —
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Podsystem PCL wykorzystuje sygnaty pochodzq—///
ce od nadajnikdow okazjonalnych, takich jak radio FM, telewizja —

DVB-T, czy telefonia GSM, ktoére rozproszone na obiektach po-
wietrznych i odebrane przez poszczegolne radary pozwalajg na lo-
kalizacje i sledzenie tych obiektow. Podsystem PET bazuje na wy-
krywaniu sygnatdw generowanych przez nadajniki- poktadowe
obiektoéw powietrznych, takie jak radary poktadowe, tagcza komunika-
cyjne, system IFF i systemy nawigacyjne. Potgczenie podsystemow
PCL i PET w module fuzji skutkuje zwiekszeniem prawdopodobien-
stwa wykrycia, wiekszg doktadnoscig lokalizacji oraz stabilniejszym
$ledzeniem trasy obiektu, a takze poprawa funkcjonalnosci kla-
syfikacji typu obiektu powietrznego poprzez analize sygnatowa.

System ten moze by¢ z powodzeniem
stosowany zaréwno w zakresie realizacji
potrzeb resortu obrony, jak rowniez in-
nych resortow gospodarki panstwa, ta-
kich jak Straz Graniczna, czy tez Stuzba
Celna, w zakresie kontroli nielegalnego
przekraczania granicy powietrznej pan-
stwa. SPL zaréwno przy zastosowaniu
w resorcie obrony, jak i resortach cy-
wilnych jest bardzo atrakcyjny z punktu
widzenia ekologicznego, poniewaz nie
jest zrodtem promieniowania elektro-
magnetycznego wysokiej mocy. Do-
datkowo w zwigzku z powyzszym nie
oniecznosci alokowania wydzielo-
nego zakresu pasma czestotliwosci na
potrzeby pra
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NcBR |||“. Projekt wspotfinansowany przez Narodowe Centrum Badan i Rozwoju w ramach konkursu nr 3/2012 na wykonanie projektow w zakresie
badan naukowych lub prac rozwojowych na rzecz obronnosci i bezpieczeristwa paristwa (umowa nr DOBR/0043/R/ID1/2012/03, Konsorcjum
Narodowe Centrum Badar i Rozwoju w sktadzie: PIT-RADWAR S.A. - Lider, AM Technologies Sp. z o. 0. Sp. k., Politechnika Warszawska).
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PIT-RADWAR Spétka Akcyjna tel.: +4822 54022 00

ul. Poligonowa 30, 04-051 Warszawa office@pitradwar.com, www.pitradwar.com



